DREHBARER TELESKOPSTAPLER MIT 4000 KG TRAGLAST

TECHNISCHE DATEN
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Anschluss fur Zusatzgerate

www.becker.eu




Geschwenkt

auf Stutzen mit Gabelzinken
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Technische Anbauteile

Seilwinde 3000 kg
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Technische Daten Seilwinde
Tragkraft 3,00 to
Eigengewicht 395 kg
Seillange 49,00 m
Maximale Geschwindigkeit 23 m/min

Weitere Anbauteile auf Anfrage

www.becker.eu

Frontal auf Radern mit Gabelzinken
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Arbeitskorb 365 kg und Arbeitskorb 1000 kg
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Arbeitskorb 1000 kg
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0.6 m (Arbeitskorb 1000 kg)

12.6 m (Arbeitskorb 365 kg)

Technische Daten Arbeitskorb (365, 1000 kg)

Tragkraft 365 kg 1000 kg
Lange 2,25mbis4,00m 2,45 m bis 5,00 m
Breite 1,28 m 1,20 m
Gelandehohe 1,31m 1,30 m
Eigengewicht 680 kg 1060 kg

Technische Anderungen vorbehalten. Bilder nicht bindend!



